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Brida intermedia

[Motor utilizado y bridas intermedias aplicables para el modelo SKR]
Para el modelo SKR estan disponibles varios tipos de bridas intermedias para montar motores. Es-

pecifique una brida intermedia que coincida con el motor utilizado.
Cada brida intermedia esta hecha de acero y cuenta con un tratamiento AP-C de THK, un trata-

miento de la superficie que proporciona una excelente resistencia contra la corrosion.

Tabla16 Tabla de motores utilizados y de bridas intermedias correspondientes

Tipo de motor Sagg;:zmma Ta”t;flgg de| SKkRr20 | SKR26 | SKR33 | SKR46 | SKR55 | SKR65
SGMMV-AT T0W AN | AN | — | — —
SGMMV-A2 20W | 25 [ AN | AN | — | — —
SGMMV-A3 30W AN | AN | — | — —
AT s0W | 40 A0—TRa T AQ T 4G —
SGMJV-01 AQ | AQ | AQ | AQ —
. [SGMAVO1 100W | [0 —a—Taq T AQ | AQ —
> [SGMJV-C2 B0W | 140 | — | — | AQ | AQ —
SGMJV-02 — T — [ — | AV | A0 | AV
SGMAV-02 200W | [J60 ————— 1 — [ av | A0 | AV
o SGMJV-04 — T — [ — [ A/ | A0 | AV
g SGMAV-04 400w | [I60 ————— T — [ av | A0 | AV
L SGMJV-06 0w | 1060 | — | — | — | AV | A0 | AV
p SGMJV-08 — T — [ — [ — | AZ | AZ
: SGMAV-08 [ e I I B B -V .Y
% SGM7J-A5 Q Q | AQ | AQ —
e SGM7A-A5 SOW | LMO AT AaQ | AQ | AQ | — | —
SGM7J-01 — | — | AQ | AQ | — | —
SGM7A-01 100W | [0 ———F—— T aq [ aQ | — | —
SGM7J-C2 BOW | (40 | — | — | AQ | AQ | — | —
~ [SGM7J:02 — T — [ — [ A/ | A0 | AV
A [SGM7A-02 200w | [J60 ————— T — [ av | A0 | AV
O SGM7J-04 — T — [ — [ A/ | A0 | AV
s SGM7A-04 40W ) L8O T — AV [ A0 [ AV
S SGM7J-06 550W | 160 | — | — | — | AV | A0 | AV
SGM7J-08 — T — [ — | — | Az | AZ
(o)
: SGM7A-08 750W | [I80 \————— 17— — | Az | Az
& HF-MP053 Q Q [ AQ | AQ | — | —
HF-KP053 SOW | [MO0 0T aQ | AQ | AQ | — | —
HE-MP13 — | — | AQ | AQ | — | —
HF-KP13 100W | [0 ————— T aq [ AQ | — | —
HF-MP23 — 1 — [ — [ A/ | A0 | AV
o
> [HF-KP23 200W | [J60 ————— T — [ av | A0 | AV
HE-MP43 — T — [ — [ A/ | A0 | AV
HF-KP43 400W | [J60 ————— 1 — [ av | A0 | AV
2 HF-MP73 — — — — | AZ | AZ
5|o| |rxers 750W | [180 (———————1— L 1+<
o | & [ |HG-AK0136 TOW AN | AN | — | — [ — | —
2| 4| [HG-AK0236 20W | (025 [ AN [ AN | — | — | — | —
2|3 | |AG-AKo336 30W AN | AN | — | — [ — | —
2|=| [HG-MRO53 AQ | AQ | AQ | AQ | — | —
= HG-KR053 SoW | [0 —aTaq | AQ | AQ | — | —
HG-MR13 — | — | AQ | AQ | — | —
= [HG-KR13 100W | [0 ———F—— T aq [ AaQ | — | —
HG-MR23 — T — [ — | AV | A0 | AV
HG-KR23 200W | [J60 ————— 1 — T av | A0 | AV
HG-MR43 — T — [ — [ A/ | A0 | AV
HG-KR43 400w | [I60 ————— T — [ av | A0 | AV
HG-MR73 — T — [ — | — | Az | AZ
HG-KR73 750W | [80 \————— 1 — [ — | Az | Az
TR B2-57
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Tipo de motor Sag‘jfn?;;’l"ema Ta’Eflgg de| SKR20 | SKR26 | SKR33 | SKR46 | SKR55 | SKR65
£]9 HF-KN053 50W 40 AQ | AQ | AQ | AQ — —
S | & | - [HF-KN13 100W — — AQ | AQ — —
2 % = [HF-KN23 200W 60 — — — AV A0 AV
= | = HF-KN43 400W — — — AV A0 AV

TS4602 50W AQ | AQ | AQ | AQ — —
| o [TS4603 100W | [J40 — — AQ | AQ — —
5| T [TS4604 150W — — AQ | AQ — —
S| B [Ts4607 200W | 60 — — — AV A0 AV
o TS4609 400W — — — AV A0 AV
= TS4614 750W | [180 — — — — AZ AZ
3 TSM3101 30W AQ AQ — — — —
g TSM3102 50W (140 AQ | AQ | AQ | AQ — —
S| = [TSM3104 100W — — AQ | AQ — —
g| o [TSM3202 200W | oo — — — AV A0 AV
S| F [TSM3204 400W — — — AV A0 AV

TSM3303 600W 180 — — — — AZ AZ

TSM3304 750W — — — — AZ AZ

MSMD5A AP AP AP AP — —

MSME5A cO [138 AP AP AP AP — —

MSMDO1 — — AP AP — —

MSMEO1 100W | [138 — — AP AP — —

o [MSMD02 — — — AY — —

< [MSME02 oo [160 — — — AY — —

MSMDO04 — — — AY — —

Q g MSMEO04 A (160 — — — AY — —
=8 MSMDO8 — — — — A5 A5
g2 g MSMEO8 750W | [J80 ———— 1 — [ — [ a5 | A5
518|5 MSMF5A - [138 AP AP AP AP — —
| g MHMF5A 140 AQ | AQ | AQ | AQ — —
h| S MSMFO1 100w 138 — — AP AP — —

MHMFO1 (140 — — AQ | AQ — —

© |MSMF02 — — — AY — —
< [MHMF02 200 [ 160 — — — AY — —

MSMFO04 — — — AY — —

MHMFO4 aoow | L0 ———— 1 — [ ar | — | —

MSMFO08 — — — — A5 A5

MHMFO08 750w | 180 — — — — A5 A5

SV-M005 50W 40 AQ | AQ | AQ | AQ — —
s SV-M010 100W — — AQ | AQ — —
S| @ [SV-M020 200W | g0 | — — — | AV | A0 | AV
S SV-M040 400W — — — AV A0 AV
5 SV-MO075 750W | [180 — — — — AZ AZ
© SV2-M005 50W | —,0 [LAQ [ AQ [AQ | AQ [ — [ —
el L [svamo10 100W — — AQ | AQ — —
g o [Sv2-M020 200W 60 — — — AV A0 AV
< SV2-M040 400W — — — AV AO AV

SV2-M075 750W | [180 — — — — AZ AZ
_| » |[R2[JA04003 30W AQ | AQ — — — —
<| = [R2[]A04005 50W | 49 | AQ | AQ | AQ [ AQ | — —
a| 2 |[R2EA04008 80W — — | AQ | AQ | — —
ol © [R2CJA04010 100W — — AQ | AQ — —
> | = [R2[]A06020 200W | 0 — — — AV A0 AV
< | X [R2AA06040 400W — — — AV A0 AV

% |R2AA08075 750W | [180 — — — — AZ AZ
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Tipo de motor Salta néne | Tamafio de | sKR20 | SKR26 | SKR33| SKR46 | SKRS5 | SKR65
R88M-K05030 50w |, [ AQ | AQ [ AQ | AQ | — | —
S  |R88M-K10030 100W — — [ AQ | AQ | — —
o Z 8 [R8EM-K20030 20W | o0 | = | = [ — [ A [ — | —
<|s| 3 [R88M-K40030 400W — [ — | — [ A | — | =
5| R88M-K75030 750W | 180 | — | — | — | — | A5 | A5
2|0 R88M-1M10030 100W | (140 | — | — | AQ | AQ | — | —
S «» |R88M-1M20030 20W | o0 = | = [ — [ A [ — | —
8 <~ |R88M-1M40030 400W — [ — | — [ Ar | — | =
R88M-1M75030 750W | (180 | — | — | — | — | A5 | A5
S| » 8 [Bis0,2/5000 50W | ,0 [ AQ | AQ | AQ | AQ | — | —
& | =8 [is0,3/5000 100W — | — [ AQ | AQ | — | =
AZ2 %, AR2 ¥ (128 | AS | AS | — | — — | =
L3 |AZax, ARa% (42 | AR | AR | AR | — | — | —
& [AZ6%*, ARG * 160 — — [ AU | AU — —
AZ9 %, ARO ¥ 85 | — | — | — | — | A6 | A6
 |CRK52 128 | A A — [ = — | =
o [CRK54 (42 | AR | AR | AR | — | — | —
CRK56 * 60 | — | — | AU | AU | — | —
% [CK59* (85 | — | — | — | — | A6 | As
S| ¢ [ [RKSE4* 42 | AR | AR | AR | — | — | —
2| 8| « [RKS56%* 60 | — | — | AU | AU | — | —
T | © | X [RKS59* [185 — — — — A6 A6
= < |PKA544 (42 | AR | AR | AR | — | — | —
5 0 [PKA566 (60 | — | — | AU | AU | — | —
 |CVKB2 28 | AS | As | — | — | — | —
° > [CVK54 (42 | AR | AR | AR | — | — | —
& CVK56 * [0 | — | — | AU | AU | — | —
o « |CMK22 [128 | AS | AS | — — — —
o o | 3 [CMK24x (42 | AR | AR | AR | — | — | —
8 2 CMK26 * (564 | — | — | AT | — | — —
- S [« [CVK22:% (28 | AS | As | — | — | — | —
5 > [CVK24 (42 | AR | AR | AR | — | — | —
= CVK26 * (1564 | — — AT — — —
PBDM28 * (28 | AS | As | — | — | — | —
M |PBDM423, PBA* %423 (42 | AR | AR | AR | — | — | —
_ PBDMB0 * , PBA % * 60 [0 | — | — | AU | AU | — | —
= | g |FAF/FDF52% [28 | AS | AS — — — —
W | & |FAF54%/FDF54*/FASTIMA2FBETIMA2] [142 | AR | AR | AR | — | — | —
o | __©  [FAMS6*/FDM56% FA512M60/FA5T2Me0] (160 | — | — | AU | AU | — | —
> D * 14528 % (128 | AS | ASs | — | — — [ =
<| g [DBI4H52% 42 AR AR [AR [ — | — [ —
8 |[DU15H52 % AR | AR | AR | — | — | —
~  [D%16H71% 564 | — | — | AT | — | — | —
DB16H78 * [0 | — | — | AU | AU | — | —
£ , |as-Mm28 [128 | AS | AS — — — —
S| & |as-m42 42 | AR | AR | AR | — | — | —
gl % las-wmeo 60 | — | — [ Aau | AU | — | —

Nota1) Los simbolos en la tabla indican alojamiento tipo Ay la brida intermedia.
Nota2) Para obtener informacion sobre el acoplamiento del motor, comuniquese con THK.
Nota3) Los tipos de motor de la tabla representan solo algunos de los tipos disponibles. Para obtener mas informacion res-

pecto de diferentes tipos, consulte el catalogo para cada fabricante de motores.
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[Diagrama de dimensiones de del alojamiento tipo A/brida intermedia para el modelo SKR]

® Para el modelo SKR20

SKR:k:k - -Nimero de modelo del actuador

[ 29 -+ @: Alojamiento tipo A
<>: Brida intermedia

HAlojamiento tipo A

SKR20
20 12,25 12
39,6 23,8, (18
4-M3 profundidad 6 33,6 3
o
o s —
v X0 (] B
ol /— . o Elg —H,
SRlerar B E o QY Tt le
LT Y-\ S ‘&_ﬁ ="
ool o/
1Pl ©974-3,4 orificio
Q7 pasante
EBrida intermedia
SKR20 10,5
AP 8,5
39,5 3.5
s To
3 8 S S
4-M3 pasante s
4-M3 pasante
(PCD45, 90° equidistante)
SKR20 10,5
AQ 8,5
[ 140 3,5
]
I | o
o N N
fg ASURRSY
4-M3 pasante
4-M4 pasante
(PCD46, 90° equidistante)
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SKR20 7
AR [142 5
31 2,5
]
— I | ©
5 ' §99
© *5 4-M3 pasante he
4-3,4 orificio pasante
¢ 6,5 profundidad del orificio escariado 3,5
(desde la parte posterior)
SKR20 7
AS 39,56 5
23 2,5
G & 4-M3 pasante - = "[1:4‘# ,,,,, jﬁj
@ o < | O
Qs Lo
o) fod el
5 ~
4-3 orificio pasante
profundidad del orificio escariado 3,5
(desde la parte posterior)
SKR20
AM
o0
N
4-M2,6 pasante
(PCD33, 90° equidistante)
SKR20
AN 39,56 7
19,8 5.1
|
e w S B
~ . —
© oo =] N N — _L_f":j/_
N = = J:::l_lr
6,5 i
2 4-M3 pasante

4-3 4 orificio pasante
46,5 profundidad de la cabeza del tornillo 3,5
(desde la parte posterior)
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® Para el modelo SKR26

SKR:kk - +Nimero de modelo del actuador

[ 292 -+ @: Alojamiento tipo A
<1 Brida intermedia

HAlojamiento A

SKR26 49.4 4-M3 profundidad 6 12 34 14
AQ 43 295 10205
N~
5 |
& L ———
N~
g' 8 5 = o  —
N S i
T
23 a/4-3,5 orificio
QQ pasante
Q
EBrida intermedia
SKR26 10,5
AP 8,5
49 3,5 _i_
. '*"l* ””””” [ —
o L
2 g
o|\4-M3 pasante s clo ! I
o —— ,,E{;::j
4-M3 pasante ol
(PCD45, 90° equidistante)
SKR26 10,5
AQ 8,5
49 3.5],
e S
SEn N -
g 2y -t
o o| \4-M3 pasante L I L |: —f
ﬁ I - - I
4-M4 pasante vl
(PCD46, 90° equidistante)
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SKR26 8,5
AR 49 6,5
31 2,5 |,
@ | © %fl ******** 7
o < o g =g '__%ﬁﬁ
< ™ N o SIS | ' i /
@ @ ) \4-M3 pasante e
4-3,4 orificio pasante ol
¢ 6,5 profundidad del orificio escariado 3,5
(desde la parte posterior)
SKR26 8
AS 49 | 6
23 25 |,
. [T
9 @ - i | T
SIS : 8y M
o o[ \FM3 pasante < S} |i | |
) 5 CH e DT
4-3 orificio pasante
profundidad del orificio escariado 4
(desde la parte posterior)
SKR26
AM
[ee]
N
4-M2,6 pasante
(PCD33, 90° equidistante)
SKR26 7
AN 49 5
19,8 -
| I
T T e
el / N T ' —
& Q—L\_._ —2r K& T '—i'_'_'_"r'—‘—'—/“
D ﬁ?\ 'l'é'l e A |—--7'
T T ]
6,5 | | 4-M3 pasante |
1

4-3,4 orificio pasante

#6,5 profundidad de la cabeza del tornillo 3,5

(desde la parte posterior)
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® Para el modelo SKR33

SKR:kk - Nimero de modelo del actuador

[ 203 ---@: Alojamiento tipo A
< Brida intermedia

HAlojamiento tipo A

SKR33 10, 27 22
O . 59,6 . 21.9. |29
34 2-M4 pasante 3 [°
2-M3 profundidad 5 | _‘
. , { _
o,, NS
Qi RN "E_k:_‘____ — T N
Y& S | a L
N -r—ll :
‘ , ~ Lo O
N Q | o
S Oo‘* 2-M4 profundidad 8 S
<
EBrida intermedia
SKR33 12
AT 10
25
Lf)lf)-_- ]7 o o
< SS I r ﬁ,,
= ! oA 0 S S R —
S 2-3 4 orificio pasante &3 : | : !
D | S I
,,7T7f7,,i<}7
N
SKR33 1 (2)
AU 25
E_
B© 3
2-34 orificio pasante S
4-M4 pasante
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SKR33

12
AQ 10
42 3.5
, . T
~ | I T‘l”
ol | i & AI_L 7|7%*
& T 234 orfcio pasante. 2| S | | !
e o B I
4-M4 pasante -
(PCD46, 90° equidistante)
SKR33
AR [ 142 9
31 2-M3 pasante 7| |
, | | /(PcD40) |
SR g
4-3,4 orificio pasante
¢ 6,5 profundidad del orificio escariado 4
(desde la parte posterior)
SKR33
AP

(PCD45, 90° equidistante)
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® Para el modelo SKR46

SKR:kk - Nimero de modelo del actuador

[ 203 ---@: Alojamiento tipo A
< Brida intermedia

HAlojamiento tipo A

SKR46 4-M4
profundidad8 14 _ 48,5 25

AO , 85,4 , a5 |5 18 T35
| 4 —— |
& o% o :l-—-i :
0% _(ﬁ }_ 3Y == {:.‘B_ _ _
08w f/ & ors ! =
o I -
™ 1
~ o J l]
N ) 5
N 2

EBrida intermedia

SKR46
AQ
. 4-4.5 orificio pasante
4-M4 profundidad 6 4§ profundidad del orificio escariado 4,5
(PCD46, 90° equidistante) (PCD60)
SKR46 125
AP 10]
I
tHT D b
sl
AN — ' [
{'j;f;,ii,,L
4-4.5 orificio pasante
4-M3 profundidad 6 48 profundidad del orificio escariado 4,5
(PCD45, 90° equidistante) (PCDG0)
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SKR46

62 12,5
AU 50 10
|
s ~
OB
[(e/RTe] °
§ <
4-4.5 orificio pasante
4-M4 pasante g profundidad del orificio escariado 4,5
(PCD60)
SKR46 12,5
AY
N
I|s
SR
Yol SY
St
4-4 5 orificio pasante
4-M4 pasante 48 profundidad del orificio escariado 4,5
(PCD70, 90° equidistante) (PCD60)
SKR46 12,5
AV

60

_B50H7,
944

4-4 5 orificio pasante

4-M5 pasante
(PCD70, 90° equidistante) (PCDG0)

¢ 8 profundidad del orificio escariado 4,5
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® Para el modelo SKR55

SKR:k:k - -Nimero de modelo del actuador

[ 292 ---@: Alojamiento tipo A
<: Brida intermedia

ECaja A
SKR55
A0 22 45 27
4-M5 profundidad 10 35| 22 |37
| L
N AT MR - S
aE 2 S T
= Y = __;_ _____ 1. -
= _
o
HAlojamiento A de viraje
Nota) Especifique los orificios de montaje cuando realice el pedido.
SKR55 99 .
32 27
10 78
22
i I
hk < N2\ W = %Ep;._.ﬂ_-_—__%*l__‘_”f" .
™ ) ‘ ® SN /
| -~ F=co—zc—=:1
§ ) : & Bl /
— :
Ll 10
2 9
SKR55 3 24
20 99 | 32
45 22
N~
<
N
ASY _—
o e | —
~ 0 - _71’___4& ) jf
; U S,
m ._ _______
0 o .
S 4-M6 profundidad 12
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EBrida intermedia

SKR55 15
12 3
1 80 | t
AS ‘ U ‘ 35 ||
1
oS 11 1 ey
ol e}
S ! [
o | l'__.'_'J_—_:'_—.:'_—L._..E_._ JWL
4-M5 paéante 4-5,5 orificio pasante oo[
(PCD90, 90° equidistante) ¢ 9,5 profundidad del orificio escariado 5,4

(PCD70, 90° equidistante)

(sauo1odQ) N eInb ap Jopenjoy .

SKR55 15
e 12 3
[180 35
T
SR
oy -
1 _,,tj::jkf,,J__f

4-M6 pasante

o # 9,5 profundidad del orificio escariado 9 @
(PCD90, 90° equidistante) (PCD70, 90° equidistante)
SKR55 85 - 15 5
A6 70 25
— T

ol |1 ey

2= | T

L B _l _E:_—‘\_E_JWL

4-M6 pasante 4-5,5 orificio pasante 0
(90° equidistante) (PCD70, 90° equidistante) S
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® Para el modelo SKR65

SKR:kk - Nmero de modelo del actuador

[ 293 ---@: Alojamiento tipo A
< Brida intermedia

mCaja A
SKR65 o 30,.35_ .35
AO 009 128 , 36 |16._ |48
Lep, 0 35
0o ‘
» o . ; ___]: i n
Lol | Sl I
S -8l § 3 f: Ly i ._‘EL___'I ._
5 S
4 =~ Yy i
4-M6 profundidad 12
4-M6 profundidad 12
HAlojamiento A de viraje
Nota) Especifique los orificios de montaje cuando realice el pedido.
SKR65
10 29 35
| | &ﬁ
~ _F]_—-IF_=_=
S §E_f:/ SR IS j
5 (< R
% .
SKR65 128 29 35
30 56 16
N~
A -
N
: - BES o
N o @ A E] ______ -
o | @ @ g -
- Z—MG profundidad 12
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mBrida intermedia

SKR65 15
AV 074 12, 3

L
!
!
]
|
.
|
|

—
|
.
|

J—

-

L

il

|

H R

!

i

T

|

|
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% 50H7

I
i
|
|
|
L
I
-
|
I
|

-1

Ve
=

4-M5 pasante 4-6,5 orificio pasante
(PCD70, 90° equidistante) ¢ 11 profundidad de la cabeza del tornillo 6,5
PCD90, 90° equidistante)

SKR65 : g 5
A5 35 1.1
R T B
. ® T —1 - : :
«ﬁf N@} T e
3 S| -kt 5
\/@KJ ) ! ! —]
g ® ] i o I G 1 _/JL
4-M5 pasante 4-6,6 orificio pasante
(PCD90, 90° equidistante) ¢ 11 profundidad de la cabeza del tornillo 6,5
(PCD100)
SKR65 100 15
AG 70 121, 3
Ty T T T [ 3
@e %@% i ! I
%f \ . O B
= : =z
10 e g +1—+—— | /
o ASS
%\/ | | |_ ________ /
S IO S L., /l
4-M6 pasante 4-6,6 orificio pasante
@ 11 profundidad de la cabeza del tornillo 6,5 i}
(PCD100)
SKR65 18
AZ 180 15,0, 3
3.5 J_‘
IR T N
| | .,
Tio| Il . I T i
IS - - /
NE | | I
B T e s W N
4-7 orificio pasante ~

(PCD90, 90° equidistante)




Motor de tipo rotativo

Para el modelo SKR, también se ofrece el motor de tipo “rotativo” que permite girar el motor para
minimizar la dimensién en la direccion longitudinal. (Relacién de polea: 1:1). Péngase en contacto

con THK para obtener detalles.
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